Linha Controlador

Controlador de Temperatura - CTC44Time

Manual do Usuario

Informacées Gerais

Modo de disparo do temporizador : Quando o PV chegar ao valor de SV e permanecer por 5
segundos, o temporizador sera acionado.

Disparo do temporizador SV = SV-tSP Intervalo do temporizador: 0-9999 minutos

Alarme de temporizador AL2: AL2 pode ser acionado quando o temporizador comega a

funcionar ou acionado quando o tempo estiver finalizado

Quando o tempo terminar, o controlador pode ser configurado para continuar trabalhando

ou desligar.

Display : quando o temporizador inicia, a janela de exibicdo do SV exibe o tempo, o Led PRG pisca.
Para reiniciar o tempo do controlador ap6s terminar a contagem inicial vocé pode desliga-lo e
religa-lo ou pode pressionar a tecla SUBIR por 5 segundos para reiniciar o controlador.
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4 - CONFIGURACAO DO SV

4.1 Configure o SV

( Segue exemplo, para mudar o SV de 0a200°C)

Press = Pressione

PV/SV modo SV modo configuracao Altera o SV Salvar configuragao
PV ] AN Ty =Tyl v 11T 3 [yl A Ty =]
o W | 2SN LI | [N ) [N L
] v | o@gn v | 0Bbo v 200

Pressq uma vez
para configuragdo SV

Press botdo e
desloque até o
ponto da centena.

PressAbotao e
altere para 200

Pressione SET para confirmar
a configuragéo e saida do

modo PV/SV.

salvar e sair

«Pressione a tecla para cima ou para baixo uma vez, o nimero aumenta ou diminuiem 1,
mantenha a tecla pressionada e diminua ou aumente os nimeros rapidamente
*Atecla A/M pode ser usada para salvar a configuragao, pressione A/M, uma vez para

4.2 Configucédo de outros parametros
(O procedimento é semelhante ao da configuragao SV)

5 - NIVEIS DE PARAMETRO

5.1 Parametro - Nivel 1

) bl (I VI (AT

Pressione a tecla SET uma vez para entrar no nivel 1 V

Abaixo o parametro sera exibido um por um pressionando a tecla SET, uma vez que a
configuragao seja feita para o parametro ela nao sera salva até sair para o modo PV/SV,
pressione a tecla SET 3 segundos para salvar e sair.

P.

adrao

Notagao Nome Alcance Fibrica Descrigédo
= | Auto-Ajuste | NOorYES | NO |At=Yes, ATon At=No, AT off
,'—7'L ! | Valor Alarme 1/ -1999~9999| © | Valor Alarme 1
,E ,’ AlteraTimer |0t0 9999 Min| 0 Define o tempo ( minutos )
'Ll’lqu Endereco / 1 Descrigéo definir o endereco da
unidade em caso de comunicacéo

2 - ESQUEMA DE LIGACAO
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[ 3 - DESCRICAO DO PAINEL |

> PV - Valor medido ou nome do parametro
> SV - Valor Set Point, Tempo ou parametro
> OP1 - Bargraphic - valor da saida em %

> SET -Botao Funcao

0P1DP2AT’."'."’."'." _ s L.
m iz U.U.U.’J.SV > A/M_ Botdo manual/automatico
g I I I TITITH <« Botao pular

V Botao diminuir
A Botdo aumentar

OP1 - Indicador de saida 1

OP2 - Indicador de saida 2

AT - Indicador de auto-tunning

AL1 -Indicador do alarme 1

AL2 - Indicador do alarme 2

AL3 - Indicador do alarme 3

MAN- Indicador de controle manual

COM- Indicador de comunicagao

PRG - Piscando temporizador funcionando, aceso tempo finalizado
SPR - Reservado

6 - PARAMETRO - NIVEL 2

6.1 Parametro - Nivel 2

Pressione SET por 3 segundos para o entrar no

nivel 2.

Abaixo, o parametro sera exibido um por um pressionando a tecla SET uma vez.

Notacéo Nome Escala Padrdo de Fabrica | Notas (abaixo)
[} P1 0.0~200.0 20.0 1
o 1 0~3600'S 210 2
P A Y 0~3600S 30 3
RL'L-:L AT off-set | 0-199°C 0 4
CHE ! cycletime | 0-999S 2 5
HYS ! HYS1 | 0.0t0 100.0 10 6
~5E 1 RsT1 | 3003 50 7
=/ OPL | 0.0t0100.0% 0.0 8
ol OPH | 0010100.0% 100.0 9

BLIFF

BUFF | 0.0t0 100% 100.0 10
| LCK 0000-0255 0 11




6 - NIVEIS DE PARAMETRO

7 - PARAMETRO - NIVEL 3

Nota 1 : Banda proporcional PID, Quando P1 =0, o modo de controle muda para
modo ON / OFF Ajuste P1 = 2 para entrada analdgica

Nota 2 : Tempo integral para PID, Quando i1 =0, a acao integral é desativada, a acdo
efetiva da integral fica mais forte quando o valor i1 fica menor, mais flutuagao
esperada quando (i1 ) fica menor.

Nota 3 : Tempo derivada para PID, quando D1 =0, agdo derivada desativada, o efetivo
da agdo derivada fica mais forte quando o valor de D1 aumenta, mais flutuagao
é esperada quando ( D1) fica maior.

Nota 4 : Valor de compensacdo do auto-tuning, o desvio de auto-tuning deslocara o
valor de SV para baixo pelo AtuL durante o processo de autoajuste, que
impedird danos no processo devido ao superaquecimento durante o auto-
tuning.

Nota 5 : Tempo de ciclo, Ajuste o tempo de ciclo em 20 segundos para a saida do relé,
ajuste o tempo de ciclo em 2 segundos para a saida SSR/Pulso.

Nota 6 : Valor de histerese para o modo de controle ON / OFF, quando P1 =0, o modo
de controle muda para o modo de controle ON / OFF, PV> SV, OP1 terminado,
PV <SV-HYS1, OP1 ativo PV> SV + HYS1, OP1 Ligado, PV <SV, OP1 desligado.

Nota 7 : Este parametro é usado para suprimir o overshoot durante a primeira subida
do processo de aquecimento, este parametro sera calculado automaticamente
pelo auto-tuning.

Nota 8 : Este parametro é usado para definir o limite inferior de saida para OP1
Nota 9 : Este pardmetro é usado para definir o limite superior de saida para OP1

Nota 10: Funcéo de partida suave para saida analdgica, este parametro é usado para
definir a porcentagem de variagao de saida, 100 % significa nenhuma fungao
de partida suave, se bUFF = 5%, significa que o maximo de variagao da saida
serd de 5%.

Nota 11: Bloqueio de acesso:
LCK = 0000, todos os parametros podem ser modificados.
LCK =0001, somente SV pode ser modificado
LCK = 0010, nivel de parametro 1 e SV pode ser modificado
LCK =0011, todos os parametros bloqueados
LCK=0101, todos os parametros podem ser modificados, liberado acesso
ao nivel de parametros 3.

Nota 12: Pontos decimais para entrada analdgica, 0 para nenhum ponto decimal,
1 para 1 ponto decimal, 2 para 2 pontos decimais, 3 para 3 pontos decimais,
4 para 4 pontos decimais.

Nota 13: Valor limite baixo do valor de ajuste, ou ponto zero para fungédo de
retransmissao.

Nota 14: Valor limite alto do valor de ajuste, ou ponto superior para fungao de
retransmissao.

Nota 15: Unidade do Display, C para Celsius, F para Fahrenheit

Nota 16: Correcédo de erros do sensor, este parametro é usado para compensar o
erro causado pelos sensores de entrada.

Nota 17: Filtro digital, 1 a 30 Intensidade do filtro normal, 31 a 60 Intensidade do filtro
maior. Quanto maior for o valor, mais forte sera a resisténcia do filtro.
Forca de filtragem mais forte aumenta a estabilidade da leitura mais causa
mais atraso na resposta a mudancas na temperatura.

Nota 18: Exibicao do limite inferior para entrada analégica, por exemplo, quando a
entrada for 4mA, o display serd ANL1

Nota 19: Exibicéo de limite superior para entrada analdgica, por exemplo, quando a
entrada for 20mA, a exibicdo serd ANH1.

Nota 20: Defina o modo de alarme para o alarme 1
Nota 21: Valor de histerese para o alarme 1

Nota 22 : Este parametro define o valor de configuracéo onde o temporizador
deve ser acionado, por exemplo, se vocé colocar TSP =1e SV =100,
entdo quando o valor do processo chegar a SV-Tsp e permanecer por
5 segundos, o temporizador serd acionado, nesse caso, quando o
valor do processo atingir 99 e permanecer por 5 segundos, o
crondmetro serd disparado automaticamente.
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7.1 Parametro - Nivel 3

Acesso ao nivel de parametro 3

)
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Seguindo a instru¢do em 6.2 e vai para o nivel de parametro 2, coloque 0101
como valor de LCK, pressione SET por 3 segundos para sair

> Pressione simultaneamente o “«”"e o SET por 3 segundos para entrar no
nivel de parametro 3.

Display Nome ‘ Escala ‘Padré de Fabrica Notas ( abaixo)
1 ¢ | Inputsignal selection
S vilve [ EilE2[ i 22, 5
K K E E J J N Wu3_Re25
400.0 “C| 1300 °C | 3000 °C 600 °C 4000 °C | 800 C 1300 °C 2000 °C
S5 E |- | B |RANARRI F2| FUI PEL! PEC
S T R B 2-10vVDC| 0-10VDC Pt100 Pt100
1-5VDC | 0-5VDC |Reserved| Reserved
1600 °C| 400.0 °C| 1700 °C| 1800 °C | 4-20mA |0-20mA -199.9~200.0 °C 200~800 C
Note 1:
Note 2:
" dP 0,1,2,3 0 12
PG | LSPL | twmsnwm | 0 13
-1999 to 9999 400
[N ]} USPL 14
[
= uNiT 012 0 15
PUS | PVOS | 1990199 | 0.0 16
PO PVFT 010 60 55 17
I_'I'_l'l'_ l’ ANL1 -199~9999 0 18
[/ -1999~9999 | 2000
RriH ANH1 19
RLd ! ALd1 00to 16 10 20
HIL,I 'l AH1 0.0t0 100.0| 0.4 21
|
=L/ TSP 0 to 2000 1 29
EOA| top oort | O 23
g iy}
L END Oor1 0 24
- _
bEs otz | o
bEr 25
l’D’l,_l"L_l' 1dNO 0-127 1 26
bl':",Ll’D’ bAUd 0,1,2,3 2 27

Nota 23 : Selecdo do modo de saida do alarme do temporizador, Tod = 0,
ativacdo do alarme 2 quando o temporizador terminar.Tod =1,
alarme 2 entra quando o temporizador inicia a contagem.

Nota 24 : Este parametro é usado para definir o padrao de trabalho do PID
ap6s término do processo, quando END = 0, a saida do controlador
desliga apos o término da contagem do timer. END = 1 O controlador
mantém a saida apds o término do tempo. Para reinicio do processo,
desligar/ligar o controlador ou pressione o A] por 5 segundos.

Nota 25: Este parametro é usado para definir a fungéo de partida suave quando
a saida é analdgica, quando bEr = 0, fungao de partida suave
desabilitada, quando bEr = 1, fungdo de partida suave em todo o tempo.
(bEr=2), quando a saida aumenta, a fungédo de partida suave é ativada,
quando a saida diminui, a fungao de partida suave é desativada.

Nota 26: Este parametro é para definir o enderego do dispositivo no caso de
comunicagao.

Nota 27: Este parametro usado para definir a velocidade de comunicagao
Baud =0 2.4K Baud =1 4.8K, Baud =2 9.6K, Baud =3 19.2K



9 - FLUXOGRAMA DE TRABALHO

*** Descricdo do modo de alarme (ALd_=00-16)
10: Sem saida de Alarme 00: Sem saida de Alarme
11: Alarme alto de desvio 01: Alarme alto de desvio com acéo de espera
12: Alarme baixo de desvio 02: Alarme baixo de desvio com acéo de espera
13: Desvio alto / alarme baixo 03: Desvio alto / alarme baixo com ag&o de espera
14: Alarme de banda de desvio 04 Alarme de banda de desvio com acéo de espera
15: Processo de alarme alto 05: Processo de alarme alto com acéo de espera
16: Processo de alarme baixo 06: Processo de alarme baixo com acéo de espera

NOTA : A acdo de alarme sera suprimida logo apds a energizacdo, mesmo que a
condicao seja satisfeita, e o modo de espera do alarme sé funciona 1 vez

apos a ativacao. o alarme disparara se a condicéo for satisfeita novamente -
a supressao na primeira vez. .' . 'Pv
i o L0 | sv=200
8 - AJUSTE AUTOMATICO m 2[% :LTI 401 "‘SV Aquecendo para 200 Graus
C a
HAN CON PRG [y X X , Ambiente de 30 Graus
Por favor, ative o auto-tuning logo apés ligar o controlador quando o valor do processo ainda o O O O
estiver distante do valor do Set Point.
Parametro AT
oy ’l_-I'L o Fl ’,_ Pressione SET por 3
— Ll|—> 'C— | segundos para sair
/
s no s YES||=> eativeoautotune.
Pressione SET por 3 segundos  Pressione A altere o AT com valor YES. | ] =300 Mi
) - = inutes
parair para o NIVEL 1. ' ," ," L
R o . . e ‘e — \
Ir para o parametro AT e alterar o valor AT para NO se vocé quiser desativar o auto-tuning. ‘ ’ ;'_—'_—,, =1 celcius
Led AT piscando apds o autoajuste ser iniciado. Auto-tuning é um modo de controle B op1 0m2 AT -7‘-“’-‘
ON/ OFF: oscilagao de temperatyra significativa é esperada e o tempo de duragao do m éal': :;é ,: ITEY N 'El'_—lll:l’ =0
auto-tuning pode ser longo, mais do que o esperado, dependendo de cada g 11 I I T ITH
processo, indicador AT para de piscar ap6s o auto-tuning terminar, o valor de P, |, D, rSt Il 1_0
serd calculado automaticamente durante o processo de ajuste automatico. g I
O controlador volta ao modo PV / SV e com todos os parametros mencionados salvos Intervalo do temporizador é de 300 minutos (T1 = 300 minutos)
com um novo valor. O controlador comeca a controlar o sistema com o novo parametro. Inicio do tempo 199 (valor 200-TSP)

Qdo o temporizador terminar, a saida do alarme 2 é acionado (Tod = 0)
Qdo o temporizador terminar, o controlador também para de funcionar ( End = 0)

9 - DESCRICAO E ESCALAS DOS SENSORES DE ENTRADA

R
Input type Code Input type Code " ' . 'p\/ . S
0010 000 Gl 2] o1 00 10500 C| P| 06 ' - Temporizador inicia
KA1 0.0 to 2000 C| 2 | D2 00 101000 C| P| o7 - a exibicdo inferior mostra
0.0 to 300.0 ‘C| 2 | D3 00 101500 C| P| 11 || 0Pt 0R2 AT Y] o intervalo do temporizador
0.0 to 4000 C| 2 | D4 p 0.0 102000 C| P| 08 AL AL ALY - SV
- ; P Y 500 tos00 o P 12 HAN O PRG g XX
to 2 E A2 t100 : : g
Ko g tg 488 S E ~ ( ) 50,0 to100.0 ‘| P| 13 FESEEEEEERN
= -100.0 to +100.0°C| P | 04 ser| [am] (<) (W) [A
t
0 to Cl K| B3 -199.9 to +200.0°C| P | 02
0.0 to 100.0 C| 3 | D1 5 100 Gl D A1
E1 0.0 to 2000 ©| 3 | D2 0 1200 C| D| A2
0.0 to 300.0 (C, 3| D3 o 0400 Gl D A4
0 t0200 C|E| A2 0 0600 'C| D| A6 e - —
P _ = =g 7 =7
E2 0 to400 C|E| A4 ° o800 G| D| As I B [ =0 —1 =0 l:‘l I’E]’ =1 |- ”:':1
0 to600 C}E| A6 Pt2 50 to100 ‘C| D| cCA - =
g'g :0 ;gg‘g (é : B; (Pt100) 400 t0200 'C| D | C2 v v
J1 3 10 2832 b 100 _to300 C| D| C3 Ligadoi gquando
0.0 to 300.0 ‘C| 1 | D3 200 o400 o D1 ca NN 9 q N B
0.0 to 4000 C| 1 | D4 00 1 500 ((: o1 o5 ‘ ..' ,.‘pv o tempo ‘ '.‘ ..‘p\/
0O to200 °‘C|J | A2 '200 0600 Cl b o6 ' ' ' comeca ' '
0 to300 ‘C| J | A3 = = - a - a
J2 0 to400 C| J | A4 200 10700 €] D | C7 OP1 0R2(AT Y] l T 0P1 0R2 AT DT
0 toso0 Gl J| A8 200 to800 C[ D[ C8 A ALTALY b ALTAL ALY - s
= AN GO PRG X o o R Bd
0.0 to 100.0 ((: T D1 rEEEEEEEE Ligado quando o o .
T 0.0 to 2000 C| T [ D2 TR C )
D= eserved V| o1 temporizador terminar
0.0 :0 300.0 ﬂ(/ I D3 F2 | Reserved |-1999 t09999 V | 02 acoﬁtagem
srtemrciole] Aot Loss o (V1
s 100 to 1600 C| S | B6 AN4| 110 5VDC |-19.99 1099.99 [ v | 08 O alarme 2 serd acionado quando O alarme 2 serd acionado quando
R [ 100 to 1000 C| R| BO ANA[ 210 TOVDC]| 4 o0 o000 [V | 09 o temporizador terminar o tempo o temporizador comegar a contar.
100 to 1700 C| R| B7 AN4[41020mA | : A |03
B 200 to 1000 C B | BO AN3|[ 0'to 20mA A | 02 Saida PID terminada quando a A saida do PID continua a manter o
200 to 1800 _C| B | B8 AN3[0to 10mA A | o1 contagem do tempo acabar lor d f 20 do PV
N e 1000 G T N T 8o - . valor de configuracdo do PV, mesmo
0 Tt 1300 Tl N B3 »# A precisao ndo é garantida para o sensor ap6s o término do tempo.
Wu3_Re25 | 600 to 2000 C| W | BO tipoSeRa0-100°C

** Usuario final pode selecionar qualquer tipo de termopar ou PT-100 via menu de
software.
** Sinal analégico como 4-20mA, 0-10Vdc néo disponivel, exceto 0-20mV e 0-50 mV.
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